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Схема механизма роторного типа с двумя опорами и рабочим колесом:
[image: https://lh3.googleusercontent.com/bwsJOq7D2FsHsKIm3yGJOnGPq3Y-lAfG95tW88UsM_BzZW8HjC7uH1jsLfl166d3CCl1HQl1hNNkxa33D0zdkdn5sXuYbi2-NZy8sSJhi74LIiQAlnRfqL3DM5HzfbMAuWF6Wp0]
1. Рабочее колесо (36 отв.)
2. Вал рабочего колеса
3. Подшипниковая опора
4. Подшипниковая опора
5. Муфта
6. Электродвигатель (техническая инфо на шильде ЭД)
7. Частотный регулятор
Перечень проводимых работ: 
1. Провести осмотр и предварительную регулировку механизма
2. Включить механизм на 15 мин работы. Подаётся Fсети = 50Гц – не изменять!
Ключ блокиратора питания находится у эксперта.
0. Провести диагностику и получить заключение об общем состоянии агрегата.
1. Определить необходимые работы по виброналадке
2. Выполнить работы по виброналадке – точную центровку муфтового соединения
3. Выполнить работы по виброналадке – балансировку на месте эксплуатации
4. Повторно провести диагностику после выполненных работ по виброналадке (п.3)
5. Соблюсти требования техники безопасности при выполнении всех работ.
6. Заполнить формуляр в соответствии с тестовым заданием
ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ: при обнаружении участником неисправности в оборудовании позвать эксперта для консультации. 
Используемые приборные системы и аксессуары:
1. Виброанализатор 
2. Универсальная система для лазерной центровки
3. Тепловизор с диапазоном –20°С … +350°С
4. Магнитная стойка с индикатором часового типа
5. Линейка поверочная
6. Набор щупов, 13 шт., толщина 0,05-1,0 мм, длина 100 мм
7. Пластины калиброванные (комплект)
8. Гаечные ключи
ФОРМУЛЯР УЧАСТНИКА
ФИО участника___________________________________________
Задание №1. Внешний осмотр и предварительные регулировки.
Цель внешнего осмотра – допуск механизма на включение в сеть!
[image: https://lh3.googleusercontent.com/QhFhhtRmBqzc63JA_2LXZDZCq0_2WX7mNYdeqPQP6YzhbunF_RPx2FzQMkeqZEsxJx4YYD3FSZSskFCjSWfkK2ysynQ6CTfcusqAH_TPTtKwXOs3H5tRUtJHOL2H1xS6T3QXOyY]
1. При помощи лекальной линейки и щупов провести замеры в вертикальной и горизонтальной плоскости по муфте. Если измеренные начальные значения превысят допустимые значения, провести предварительное выравнивание в горизонтальной плоскости и в вертикальной плоскости при помощи центровочных пластин.
Допуски на предварительное выравнивание.
Измеренные значения и данные после корректировки записать в формуляр:
	
	Начальные значения
	Значения после выравнивания

	
	вертикаль
	горизонт
	вертикаль
	горизонт

	Смещение
	
	
	
	

	Излом
	
	
	
	




0. Проверка вала на биение. 
При помощи магнитной стойки и индикатора часового типа провести измерения биения вала, муфты и рабочего колеса. Заполнить формуляр в нужных строчках.

	
	осевое
	радиальное
	торцевое

	Вал
	
	
	Х

	Полумуфта вала колеса
	Х
	
	Х

	Полумуфта вала эл.двигателя
	Х
	
	Х

	Рабочее колесо
	Х
	
	




0. Убедиться, что болты крепления электродвигателя затянуты.

Задание №2. Прогрев механизма 10 мин (частота F=50гц).
Взять ключ блокиратора у эксперта. Подсоединить питание.
На частотном приводе включить вращение «ПУСК». В дальнейшем использовать только это направление при включении питания.
Выключить через 10 мин. - на частотном приводе нажать «СТОП». Поставить блокиратор.
Далее участник управляет подачей питания, соблюдая требования техники безопасности.

Задание №3. Диагностика механизма: термография и вибродиагностика
Оценить состояние механизма по результатам виброизмерений и термографии. 
Выполнить измерение температурного поля (Tmax, °C) выносных подшипниковых опор (1,2), муфтового соединения и подшипников электродвигателя (ЭД1, ЭД2) при помощи тепловизора. Сохранить термограмму в тепловизоре. Данные записать в формуляр.
Выполнить измерения общего уровня вибрации среднеквадратичного значения виброскорости (V мм/с) на выносных опорах (1,2) и на подшипниках электродвигателя (ЭД1, ЭД2). Данные виброизмерений и заключение записать в формуляр.
Внимание к соблюдению техники безопасности!
Произвести контрольные измерения.[image: https://lh5.googleusercontent.com/pKjtn9Rlc5iI8DbTjcVSrXzr-82wGr5nTqbz79sQkGf3K6FNVlWJrzhjy5b9X73teUvwu_X7H5nBMfc_kKxDJM9RCLuY2lKL2dqewIJNPuPAFiZEM9DqFCqlMe83Nr8qRm1tVN0]
3.1. Замер вибрации (V мм/с)	.
	
	Ос(Х)
	РГ(У)
	РВ(Z)

	Опора 1
	Х
	
	

	Опора 2
	Х
	
	

	ЭДвиг 1
	Х
	
	

	ЭДвиг 2
	Х
	
	




0. Замер температуры (Tmax, °C), после 10-и минутного прогрева
	Место измерения
	Опора 1
	Опора 2
	Муфта
	ЭДвиг1
	ЭДвиг2

	Tmax, °C
	
	
	
	
	Х



Задание № 4. Виброналадка. Точная центровка
При помощи системы лазерной центровки произвести работу по точной центровке механизма. Сохранить в приборе данные по коррекции «мягкой лапы», по начальным и окончательным значениям несоосности. 
Заполнить формуляр согласно проведенной работе.
Внимание к соблюдению техники безопасности!
 

4.1. Схема механизма с размерами (мм)
[image: https://lh3.googleusercontent.com/LVjGA0nbXKmtfmB7MwfmWOGCbqMENe-6SBIhM5q0UR-l4Uz2V1NHUVcqwhUDtQ12dvZeZNi9LCkJA7Pz3aAYn-SpiXgNcN3iKDImYpVt-sodahfrYHfQt1OSLlZYggXydPBxwy0]
4.2. Коррекция «мягкой лапы» (значения после корректировки (мм))
[image: https://lh4.googleusercontent.com/3RuKJ6TbXACy7RkD8nVrB_L9WEfHKZHjpgs2hckXJwLia-w6-Y_TRo46dd3kvk372BsAK1CXi220jZ6Nz1PPSnnfqzGx0aWVQMkYkip58yQREp5srYDCXdciWhTF5puRmMerdoE]
4.3. Начальное значение несоосности
[image: https://lh6.googleusercontent.com/VUUS4_DTsu10XmRtFxYV2IZUsj4bkf1iXYMuP6kLmtyp-gSN9GxvSdY_GlqiWMLgKsvfUQAHIqCeR6eWhuQXKfoNgo_myT-VpMApcpeKnIvLWmN9JCvq9yxklBGU_1XdaKaCRL0]
4.4. Окончательное значение несоосности
[image: https://lh6.googleusercontent.com/VUUS4_DTsu10XmRtFxYV2IZUsj4bkf1iXYMuP6kLmtyp-gSN9GxvSdY_GlqiWMLgKsvfUQAHIqCeR6eWhuQXKfoNgo_myT-VpMApcpeKnIvLWmN9JCvq9yxklBGU_1XdaKaCRL0]

Задание №5. Виброналадка. Балансировка на месте эксплуатации.
При помощи системы и одноосевого датчика вибрации провести работы по динамической балансировке механизма на месте эксплуатации.
Балансировка проводится в горизонтальной плоскости по одной плоскости коррекции (рабочее колесо) и одной подшипниковой опоре. 
Выбрать подшипниковую опору с максимальным значением вибрации (1 или 2). 
Пробные и коррекционные массы устанавливать на рабочее колесо (шаг отверстий 10°)
[image: https://lh3.googleusercontent.com/6bOSeRdycrA4s8twDpTGq_w_zHxHaAm2Rcyx7aW48KmL2poel5XnDRoLbAniQ28BweqSa4xGhqh6xj68vN3CEaXxl8JE8S29gJ3d5otkN6pshMkwOyZtp9YtJdA1j-1Qw2qvCZw]
Класс точности балансировки I, ГОСТ ИСО 10816-1. 
Использовать следующие границы допусков вибрации (V мм/с):
	Границы допусков (V мм/с)
	Заключение

	0-1,12
	Отлично

	>1,12-2,8
	Хорошо

	>2,8-4,5
	Приемлемо с ограничениями

	>4.5
	Не приемлемо


5.1. Провести балансировку механизма. Сохранить отчет по балансировке в приборе. 
5.2. Заполнить формуляр согласно проведенной работе.
	Параметр
	Значение

	V мм/с (начальное)
	

	Количество установленных коррекционных масс
	

	Масса коррекционного(ых) груза(ов)
	

	V мм/с (окончательное)
	



Задание №6. Итоговая диагностика механизма:
термография и вибродиагностика.
Аналогично п.3 задания провести повторную диагностику.
Оценить состояние механизма по результатам виброизмерений и термографии. 
Выполнить измерение температурного поля (Tmax, °C) выносных подшипниковых опор (1,2), муфтового соединения и подшипников электродвигателя (ЭД1, ЭД2) при помощи тепловизора. Сохранить термограмму в тепловизоре. Данные записать в формуляр. 
Выполнить измерения общего уровня вибрации среднеквардратичного значения виброскорости (V мм/с) на выносных опорах (1,2) и на подшипниках электродвигателя (ЭД1, ЭД2). 
Сохранить электронный отчет в приборе.[image: https://lh5.googleusercontent.com/pKjtn9Rlc5iI8DbTjcVSrXzr-82wGr5nTqbz79sQkGf3K6FNVlWJrzhjy5b9X73teUvwu_X7H5nBMfc_kKxDJM9RCLuY2lKL2dqewIJNPuPAFiZEM9DqFCqlMe83Nr8qRm1tVN0]
Внимание к соблюдению техники безопасности.
Произвести контрольные измерения.
6.1 Замер вибрации (V мм/с)	.
	
	Ос(Х)
	РГ(У)
	РВ(Z)

	Опора 1
	Х
	
	

	Опора 2
	Х
	
	

	ЭДвиг 1
	Х
	
	

	ЭДвиг 2
	Х
	
	




0.  Замер температуры (Tmax, °C)
	Место измерения
	Опора 1
	Опора 2
	Муфта
	ЭДвиг1
	ЭДвиг2

	Tmax, °C
	
	
	
	
	Х



Задание №6. Итоговая диагностика механизма:
термография и вибродиагностика.
Аналогично п.3 задания провести повторную диагностику.
Оценить состояние механизма по результатам виброизмерений и термографии. 
Выполнить измерение температурного поля (Tmax, °C) выносных подшипниковых опор (1,2), муфтового соединения и подшипников электродвигателя (ЭД1, ЭД2) при помощи тепловизора. Сохранить термограмму в тепловизоре. Данные записать в формуляр. 
Выполнить измерения общего уровня вибрации среднеквардратичного значения виброскорости (V мм/с) на выносных опорах (1,2) и на подшипниках электродвигателя (ЭД1, ЭД2). 
Сохранить электронный отчет в приборе.[image: https://lh5.googleusercontent.com/pKjtn9Rlc5iI8DbTjcVSrXzr-82wGr5nTqbz79sQkGf3K6FNVlWJrzhjy5b9X73teUvwu_X7H5nBMfc_kKxDJM9RCLuY2lKL2dqewIJNPuPAFiZEM9DqFCqlMe83Nr8qRm1tVN0]
Внимание к соблюдению техники безопасности.
Произвести контрольные измерения.
6.1 Замер вибрации (V мм/с)	.
	
	Ос(Х)
	РГ(У)
	РВ(Z)

	Опора 1
	Х
	
	

	Опора 2
	Х
	
	

	ЭДвиг 1
	Х
	
	

	ЭДвиг 2
	Х
	
	




0.  Замер температуры (Tmax, °C)
	Место измерения
	Опора 1
	Опора 2
	Муфта
	ЭДвиг1
	ЭДвиг2

	Tmax, °C
	
	
	
	
	Х
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